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在 RLD 的 和 ，

而 发 过 虚拟 RLD 程 和

， 解 的 。 RLD能

动力总成， 而 以虚拟 现驾驶， 和驾驶

行为。 而 ， 是 以 件， 能 自 的实

发 的定 。 RLD 以在实

的 下， 虚拟 的 ，

。 以 止 足 过 ， 是我们 的 定

发。

仅是 行 ， ， 和 机 以 RLD

。

能 动力总成 的要求。 机

过 ,  ，  ，我们 些

的 求。 以 在 和 了

。 ， 了 能 ， 为

环境 的被 件 。

我们的 能力以 活 ，我们能为 发

的 。我们 的 。

Best regards

Joachim Trumpff

行 ， 满 的 。

D 发， 了 的

。 发 ， 是

了 。 了 ， 行的

行 。在 ， 在 动

， 了 的 程。

在我 ， 是 行的 。 成

， ， 的 动机以 动力解 在 的

动力总成 在 行 在。

动力总成 ，特 是 些 的 ，

程的 ， 的 发和 了 的 。为了

满足 的 发 求， 和 会在

和 的 行为。在 行 的 和

确 ， 要在 的 ， 在

行 明。 于运 能 动力总成的 是

发， 足 的 和 。
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前沿技术
的虚拟 RLD

1. 

和 是 行 的 。 是为了

的驾驶行为和 。 ，

和 定 和

。 发的过程 ， 要 / ， 成

的 要 固的 ， 的 件

， 的 / 的 。 些 能

件的 ， 是 在 下 会 成 。

为了能在成 / 求 ， 程 要 确

条件。 些 条件必须 的驾驶

行为和 ， 能过 。

RLD 的 的 ， 件的

。 于RLD ， 程 会 驾驶行为 如 ， ，

运动 在 下 ， ， 驾驶

， 的 如 ，满

， ， 的驾驶 ， 动力，

能 ， 的 ， ，

。

Under Design

Economic limitIdealSafety limit

 1 | 成 的  

Ideal Design Over Design
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• 和发动机 机

•

•

•

• 于 的

• 特 的 求 ，

程 在 在 的 ，

和 件的 ， ， 为每 和

要 件 定 要求。

的 ， 会 的 ，

的要求 。 要 的 行 ，

和 ， 定成 特的 。 的是，特定的

RLD 仅 于 在 ，例如 的 和

的动力总成 。

如果 现 RLD成功 的 ，例如 的动力总

成 。 发 ，成 和 的 。

为 运 虚拟 RLD 的解

 

基于事件的虚拟RLD

基于功 的虚拟RLD

基于 驾驶行为的虚拟RLD 

虚拟

是 和自 的 求， 定

RLD的 。以下 RLD的 。

• 被激活， 于特定

• 于指定的 动 力，

• 在 于

如果在RLD 过 自动 /停功能的 ， 以 过

激活条件是 满足，如果条件满足， 发动机自动

启/停功能 。 过 RLD ，满足的条件的 次， 程

以 的 发动机启动 的 以 为 ，

要求。

 2 | 程 定  基于 的驾驶

2.

基于事件是指某些动力总成功能，会按照特定的条件激活运行，

例如自动启/停，自动空挡和蠕行仅在明确的条件下被激活。而

且每次功能实现的过程是固定的。为了解释“基于事件的虚拟

RLD”,我们以自动启停为例，如果要触发发动机自动停止，必

须满足以下环境要求和驾驶条件:

City-area Mountain-areaHighway-area
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. 4 | 行程   和 为

Highway City

的  

特定 件，是以固定条件 激活 ， 过 虚

拟 ， 以 在 实 的

要 了解 件的 特

在特定条件下 件的运 是 固定的

要 ， 事件 于事件 的

3.

于功 的虚拟RLD， 程 要基于 的

。 RLD 的 功 为

， 在 “ 现” 的RLD驾驶 环。

以驾驶 动力总成 动功 按

照 要的 运行。 

以 拟 动力总成的 ， ，

/ 和 的 。 些 果， 指定

的 下的总 例如 的 。

以 的功 的

为 的 例如 的 ， 的

动 的 功

和 的 件 例如 ，

以 确 拟

例如

前 :

要 的动  

能 功 的

例如 能 能 的

. 3 | 动力总成 的

MountainHighway City

4.

RLD ， 能

和 为 。 “ 特 ” 为“ 驾驶行为

虚拟RLD”的 ， 行 。

以在 的 和 下 行 拟“驾驶”。

:

了RLD 的

， ，

于 动 动 ， 动 和 于

拟 的能

前 :

要 的动

在 要 的 驾驶

行为 的 ，例如 过

在 要 力

Mountain

8 9
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5.

在 的 ， 能 “ ”

特 ， 。在 RLD 了 的

， 以 些 的 特 ，

的 。 在 发特定的 环， 环会 的

， 的 。 些 以 在 发的

为 件而 。 成功 的 是

能 动力总成的 求 。 

的 特 ，

。 过 ， 以 成和

的 。 的 ，能 成

的 RLD， 能的驾驶行为和环境。

以 能 现的 ， 且确定 和 件的

。

:

基于
基于

基于    / 的 和 次  
基于 的 驾驶 ， /激

…

:

/  / 总 程
基于    / 的 和 次

的 下的
…

:

基于
基于 的 驾驶 ， /激  

/ 次
…
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6. 

程 以 RLD 于 和 件 / 的

求 。 了驾驶环境 。 过 RLD

， 于实 的RLD 和环境。 RLD RLD的

， 虚拟 驾驶环境， 的驾驶 以

的 驾驶 。 RLD 程的 是

， 成 且 的 实 ，为

且 的 定 求。

在 ， 的RLD

， 些 能指 驾驶 的 求行为。

基于 的 动 和功能， 了 。运

和 为 的 ， 虚拟 在

虚拟的 ， “ ” 。

果 件 。 下 是 的RLD

成 定 的 。

Application & 
Usage  

Requirement

OEM  
Application  

available

RLD with OEM  
Application 

Regular Review e.g. 1x each Project Phase

OEM  
Duty Cycle 

OEM  
Test Specification

if OEM allows: 
as reference 
in GETEC‘s  
RLD database

RLD Modification 
(consider minor  

differences beween 
Benchmark and  

OEM Application)

RLD with  
Benchmark  
Application 

VRLD 
Virtual RLD

Calculated RLD  
(consider mayor  

differences beween 
Benchmark and  

OEM Application)

BM  
Application  

available

 Application  
with Similarities 

available

Yes

Yes

Yes

No

No

No

GETEC‘s  
RLD database

. 5 | 的RLD

7.

在 动力 发 ，

是 件的 。 是，在 ，

以 于 RLD的 。

在 的RLD ， 过 动 的

RLD。 于在 动 ， 的动力

， 是 能的。

Typical City Cycle

Vehicle Speed

Vehicle Speed

Typical Highway Cycle

Engine/Motor Speed

Engine/Motor Speed

Engine/Motor Torque

Engine/Motor Torque

SOC

SOC

Ve
hi

cl
e 

Sp
ee

d[
kp

h]

[kph]

[kph]

[rpm]

[rpm]

[Nm]

[Nm]

[%]

[%]

t[s]

t[s]

Ve
hi

cl
e 

Sp
ee

d[
kp

h]
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:     https://www.drivetrain-symposium.world/en
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https://www.testing-expo.com/
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:        49 https://www.aachener-kolloquium.de/en

  

:     http://en.transmission-china.org
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会 的
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于 /R /D 发的虚拟

, 机的 发  

会 的

 




